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...alles sauber oder was?

Aufgabe Entwickeln Sie zur Fragestellung, ,Alles sauber oder was..?” eine
Recherch ) _ i
M produktorientierte Losung. Bewerten Sie anhand von Marktbe-
Konzepte
trachtungen bereits vorhandene Produkte und entwerfen Sie
Entwurfe
Umsetzung eigene Konzepte. Durch einen selbst definierten Anforderungs=-

katalog und der Analyseauswertung wahlen Sie thr favorisiertes

Konzept aus und prasentieren verschiedene Entwurfe. In der Ent=-

wurfsphase gehen Sie ebenfalls auf die Farbgestaltung und

Typografie thres Endprodukts ein.
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...alles sauber oder was?

Meine erkannte Problemzone sind die offentlichen Treppenhauser,

Aufgabe
Recherche z.B. von Einkaufmarkten. Diese Treppen=hauser sind viel benutzte
Konzepte Verkehrswege. Da sie ebenfalls wichtige Fluchtwege darstellen,
Entwurfe

Ist Thre standige Reinigung unablassig. Die manuelle Reinigung
Umsetzung

Ist recht kompliziert und zeitaufwendig. Meine ldee Ist es, einen

autonomen Treppen=putzroboter zu entwickeln, der die Reini=-

gungskrafte entlastet.
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Aufgabe
Recherche
Konzepte
Entwurfe

Umsetzung

...alles sauber oder

Reinigungsroboter fur Treppen gibt es in einer Serienreife auf
dem Markt noch nicht. Roboter fur ebene Flachen sind dagegen

schon auf dem Markt vorzufinden. Bsp: RoboCleaner von Karcher.
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Aufgabe
Recherche
Konzepte
Entwurfe

Umsetzung

...alles sauber oder was?

Vorhandene Bewequngskonzepte von Robotern mit

Steigfahigkeiten.




...alles sauber oder was?

Die Reinigungsmechanik ist am Treppengelander befestigt.

Aufgabe
Recherche Vorteile:
Konzepte + gute Erreichbarkeit der Stufe
. ! + Immer optimale Reinigungsposition
Entwirfe
WIS CAggnl Nachteile:

+ mubB mit Aufwand fest Integriert werden
+ nicht Iin jedem Treppenhaus einsetzbar

+ tellwelse starke Blockierung der Treppe

wahrend der Reinigung (Fluchtweg versperrt) ¥
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...alles sauber oder was?

Mobiler Roboter mit Kettenantrieb.

Aufgabe
Recherche Vorteile:
Konzepte + gute Relnigungsposition
. 4 + sehr niedriger Schwerpunkt
Entwurfe
+ In vielen Treppenhausern einsetzbar
Umsetzung

+ versperrt nicht den gesamten Fluchtweg

Nachteile:
+ keine Seitwartsbewegung moglich

+ "Putzstufe”™ nicht immer optimal erreichbar
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...alles sauber oder was?

Mobiler Roboter mit EinzelfuBen.

Aufgabe
Recherche Vorteile:
Konzepte + gute Relnigungsposition
. i + In vielen Treppenhausern einsetzbar
Entwurfe
+ versperrt nicht den gesamten Fluchtweg
Umsetzung

Nachtelle:

+ komplizierte Mechanik der FubBe

+ “"Putzstufe”™ nicht immer optimal erreichbar
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...alles sauber oder was?

Mobiler Roboter mit Gelenkradern.

Aufgabe
Recherche Vorteile:
Konzepte + sehr gute Reinigungsposition

ErTwirt ! + In vielen Treppenhausern einsetzbar
ntwirfe

+ versperrt nicht den gesamten Fluchtweg
Umsetzung

Nachtelle:

+ komplizierte Mechanik

+ Schwerpunkt nicht optimal
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...alles Eauber oder was?

Erste Skizzen: Gestaltungselement - Bogenform
Aufgabe : ;s

Recherche
Konzepte
Entwirfe

V4
Umsetzung

I ausfahrbare Arme

Dreibeinform
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...alles fauber oder was?

1. Entwurf:

Aufgabe
Recherche |
Konzepte
Entwurfe

F 4
Umsetzung
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...alles ‘slauber oder was?

2. Entwurf:
Aufgabe

Recherche - durch 3 Beinkonstruktion = Kippgefahr

Konzepte

Entwirfe

r i
Umsetzung

/
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...alles ;auber oder was?

3. Entwurf: Skizzen
Aufgabe

Recherche

.|

Konzepte

Entwirfe -

F 4
Unt:jyﬁhg



...alles sauber oder was?

3. Entwurf:
Aufgabe o
(favorisierter Entwurf)
Recherche
Konzepte
Entwirfe
Umsetzung
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...alles sauber oder was?

3. Entwurf:
Aufgabe ]
-grobes Vormodell zur GroBeneinschatzung
Recherche
Konzepte
Entwurfe
Umsetzung
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...alles sauber oder was?

Umsetzung: Technik=Einheit

Aufgabe _
+SchmutzwasserfFrischwassertank

Recherche +Wassererhitzer - Dampfaufbereitung
+5Sensorenverarbeitung + Akku

Konzepte

Entwurfe

Umsetzung

Reinigungs=Einheit
+beinhaltet Dampfdiisen

+Waschbiirsten und Absauger

Stern=-Rad

+optimale Steigfahigkeit bei

mittleren und groBen Hohenunterschieden
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...alles sauber oder was?

Arbeitsweise:
Aufgabe

Putzen/-Horizontalbewegung
+Roboter bockt sich auf und fahrt die Stufe ab
Recherche
Konzepte //f

Entwirfe

Umsetzung fﬁfﬁ

Stufen=steigen

+Hohenunterschied iberwinden

+Roboter positionieren




...alles sauber oder was?

Logo & denkbare Farbvarianten mit Marken Branding:

Aufgabe

Recherche STAIR CLEANING ROBOT
- (LEANE
Entwiirfe - y __ ] A
Umsetzung

i

o

hY %

Avro

¥
Compromise™

KARCHER



Aufgabe
Recherche
Konzepte
Entwurfe

Umsetzung

End=Modell:

(MaBstab 1:1,5)

...alles sauber oder was?




